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一、选择设备

双击软件程序 exe 文件，进入初始界面选择设备界面，如下如图所示：

首先在界面右上方选择设备类型，点击伺服驱动器或变频器单选按钮相应左侧界面会显

示此设备类型包含的所有设备型号。选择变频器如下图所示：

在左侧显示各设备图片型号区域，选择将要连接进行调试的伺服驱动器或变频器型号，

点击选择后右侧也会显示相应的型号及图片外观。

再进行串口参数设置，比如端口号、波特率、数据位、校验位、停止位及从站地址等参

数，最后点击确认按钮进行设备连接进入主界面。
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二、操作主界面

进入主界面同时连接串口通信，如果串口连接成功，底部状态栏连接状态为“在线”，

图标为绿色，主界面默认打开参数编辑功能界面，如下图所示：

如果串口连接失败，会弹出失败信息框，软件底部状态栏连接状态为“离线”，图标为

灰色。如下图所示：

主界面上部显示为软件菜单栏，主要有开始、参数管理、设置、监视、辅助功能、固件

升级、视图、帮助等文字菜单；再下面为主要的图标快捷按键，主要包括串口连接、串口断

开、参数编辑、软件复位、参数复位、JOG 运动（如果变频器设备，为控制面板功能）、

示波器管理员登录、退出软件等快捷图标按键。

软件底部状态栏显示信息有设备型号、串口连接状态、地址轴、串口参数、故障码、软

件版本号、运行监关键控数据等信息。如果存在故障码，还可以点击按钮查看故障码详细信

息。
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三、开始

软件菜单栏第一个主菜单为“开始（B）”，包含“串口连接”、“串口断开”及“退

出”等子菜单功能。

1、串口连接

 自动搜索

可以点击菜单里“连接”菜单按钮或者快捷键[Ctrl+C]即可进入设备串口连接界面，点

击下方“搜索”按钮，软件进行串口参数自动搜索直到连接成功，也可以取消自动搜索串口

参数配置。

 手动设置

也可以进行手动设置参数，选择正确的端口、波特率、数据位、校验位、停止位及从站

地址参数，然后点击连接按钮即可。
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点击端口号后的刷新按钮，可以重新加载计算机所有的串口端口号。

2、串口断开

当设备已经连接时，可以点击菜单里“断开”菜单按钮或者快捷键[Ctrl+D]即可断开当

前设备的串口连接。

3、退出

点击“退出”菜单按钮或快捷键[Ctrl+Q]，即可退出系统软件，此时系统给出提示，点击

确认即可，如下图所示：
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四、参数管理

1、参数编辑

初始界面或者点击“参数编辑”按钮或者快捷键[Ctrl+ E]可以进入参数编辑界面，如下

图所示：

界面左侧是参数分组，右边是当前选择组的详细参数列表，可以对列表参数进行读取和

写入设置操作。

 参数读写

可以对参数列表中参数勾选读取、勾选写入，也可以对当前组参数全部读取、全部写入，

也可以每一行参数最后按钮“读取”或“写入”进行单个参数读取或写入操作。

操作多个参数读取或写入时，会有操作百分比进度显示，如图所示：

读取参数值如果不等于默认值，显示蓝色字体，如果超出范围会显示红色字体。
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参数写入时在参数值列双击即可输入参数值或选择值，写入时注意有些参数为只读属性

不可写入，有些参数需要管理员权限才可写入。

批量写入完成时会提示写入成功和失败数量，写入数值背景栏颜色分别显示浅绿和浅红

色对应写入成功或失败。

当写入参数时属性为需要管理员权限时，系统软件会弹出输入密码的对话框，输入正确

密码才可以写入参数，连续操作时只需要输入一次密码即可。

 客户自定义参数组

除了参数默认分组外，用户也可以自动有分组，显示在参数组“客户自定义组”里，可

以通过自定义参数组图片按钮，进行参数客户自定义组的选择，如下图所示：
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设置选择好需要的自定义组参数后，在参数编辑界面右侧参数组树形结构最下面的参数

组“客户自定义组”里，即可管理查看该参数组。

 配方参数导入导出

用户也可以将所有参数进行导入导出配方参数文件操作，方便产品调试时的参数恢复或

统一设置等实际用途。

在全部参数组或客户自定义组可进行配方参数导出，先选择导出的参数项，然后再点击

“导出参数”或快捷键进行导出文本文件操作，如下图所示：
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也可点击“导入参数”或快捷键对之前保留的配方参数文本文件进行导入操作，如下图

所示：

2、电机参数设置

此功能需要管理员权限才能操作，通过伺服驱动对电机关键参数进行设置，

打开电机型号的 txt文件参数表，然后进行参数设置，如下图所示：

主要有打开参数文件、保存参数文件、读取参数、写入参数等功能。
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五、设置

1、参数复位

点击“参数复位”或者[Ctrl+R]快捷键，弹出对伺服驱动或变频器设备进行所有参数复

位功能，如下图所示：

点击复位按钮，开始复位后几秒钟即可完成，系统软件给出“参数复位成功”提示信息。

2、软件复位

点击“软件复位”或者[Ctrl+S]快捷键，弹出对伺服驱动或变频器设备进行软件复位功能，

如下图所示：

点击复位按钮，设备会重新启动复位，完成时间大概几秒钟，系统软件给出“软件复位

成功”提示信息。

3、管理员登录

有些参数或功能需要管理员权限才能操作，点击“管理员登录”或者[Ctrl+L]快捷键，弹

窗输入用户名（admin）和密码,点击确认键即可，如果密码正确且设备连接成功，会对设备

对应寄存器写入密码值成功。
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六、监视

1、示波器

波形采集示波器可以对伺服驱动器或变频器进行四个通道同时进行数据波形采集，通道

参数由各产品参数数据库里定义，选择采集模式和通道变量即可进行波形采集，分为触发采

集和连续采集两种方式。

 触发采集

触发采集需要配置触发条件，主要有触发对象、触发条件、触发水平等参数，如下图所示：

设置参数确定后，可以进行触发采集，触发采集采集点为 1024个，采集过程显示进度，

如图所示：
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采集完成后显示采集波形，如图所示：

 连续采集

连续采集没有触发条件，点击连续采集按钮就开始采集，直到再按停止采集按钮为止，

显示波形如下图所示：

 波形数据分析工具

某通道波形可以显示隐藏操作，也可以对一二通道或三四通道的整体波形进行上下移动

以及缩放操作。

可以采用按钮辅助采集波形数据分析，主要有波形对比功能、波形游标、坐标、波形放
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大缩小、波形一定等功能。

 波形数据导入导出

采集的波形可以导出导入，方便下次波形数据的分析对比。
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七、辅助功能

1、JOG运动（伺服驱动）

对于伺服驱动点击“JOG 运动”或者[Ctrl+J]快捷键，弹出 JOG 运动对话框界面，对电

机进行 JOG 运行控制。

可以设置 JOG 速度值，切换伺服 ON/OFF 状态，对电机正方转运动控制。

2、控制面板（变频器）

对于变频器设备，点击“控制器面板”或者[Ctrl+J]快捷键，弹出对电机运行控制面板，如

下图所示：

可对电机进行正反转、点动、停机、故障复位等控制，同时将电机运行数据监控显示在

控制面板界面。

3、电角度初始化（伺服驱动）

伺服驱动可对电机电角度初始化自学习操作，点击“电角度初始化”或者[Ctrl+W]快捷

键，弹出电角度初始化功能界面，点击开始按钮，伺服驱动器自动开始电角度初始化操作，

如下图所示：
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大概几十秒即可成功，此时弹出成功提示，如下图所示：

4、电机自学习（变频器）

变频器可以对电机参数自学习，点击“电机自学习”或者[Ctrl+W]快捷键，进入变频器

电机参数自学习界面，软件根据电机是同步电机还是异步电机给出相应的自学习模式，选择

自学习模式后点击“开始自学习”按钮，进入变频器自动学习操作，如下图所示：

电机参数自学习过程中显示电机运行状态，直到自学习成功。

5、风机水泵调试（变频器 EV270）

对于特定 EV270系列风机水泵专机变频器，串口连接成功软件界面解锁风机水泵调试功

能，点击“风机水泵调试”或者[Ctrl+Shift+F]快捷键可进入调试界面，如下图所示：
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可以对定时功能、自动休眠功能，多泵控制功能、水管软填充功能、清堵功能、火灾穿

越功能、冷凝保护功能、节能保护以及水位保护、缺水保护、PID 反馈异常保护、水管破裂

保护、堵转保护、干抽保护、霜冻保护等专用保护功能。其中的几个功能界面如下所示：

 定时功能

 自动休眠功能
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 多泵控制功能

 专用保护功能

 PID功能设定

6、光伏提水调试（变频器 EV520-PV）

对于特定 EV520-PV系列光伏提水专机变频器，串口连接成功软件界面解锁光伏提水调试
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功能，点击“光伏提水调试”或者[Ctrl+Shift+P]快捷键可进入调试界面，如下图所示：

光伏提水功能调试主要包括对水位报警检测、光伏电压故障检测、干轴运行判断、故障复位、

运行判断、光伏MPPT运行逻辑等功能进行调试。
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八、固件升级

通过此软件可以对伺服驱动器或变频器进行程序升级烧录，通过点击菜单栏“固件升级

(U)”下“程序烧录 Ctrl+P”子菜单按钮打开程序烧录的界面。

 选择文件

首先选择打开将要烧录的二进制程序 bin文件，选择文件后，显示文件的信息，主要文

件大小字节数以及 bin文件中的固件信息（设备类型、设备系列编码、产品软件版本编码、

产品芯片类型、芯片系列等信息），如下图所示：

 程序烧录

选择 bin文件后，可以点击开始烧录按钮进行程序烧录，首先设备根据 bin文件新进行

核验固件信息，固件信息核验成功才能继续进行程序烧录，如下图所示：
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九、视图

对软件工具栏和状态栏进行显示及隐藏操作。

十、帮助

1、About

显示软件版本号及版权信息。

2、使用说明

可以调出查看软件使用说明文件。


